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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania robot elektrycznych zwigzanych z przebudowg i rozbudowa - | etap —
dziat przyje¢ i pomocy doraznej ( docelowo SOR) w Brzeskim Centrum Medycznym
w Brzegu ul. Mossora 1.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
CPV:
45311000-0  Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej oraz
opraw elektrycznych
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
45317000-2 Inne instalacje elektryczne

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej SPECYFIKACJI dotyczg prowadzenia zwigzanych
z wykonaniem instalacji oswietleniowej i gniazd wtykowych w zakresie projektu
wykonawczego :

E.04.01 - rozbudowa istniejgcej rozdzielni gtdwnej ,

E.04.02 - oswietlenia podstawowego i gniazd sitowych ogolnych
E.04.03 - oswietlenia ewakuacyjno — kierunkowego oraz ewakuacyjnego
E.04.04 - gniazd wtykowych dedykowanych zasilajacych komputery

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujgcymi normami i ST ,, Wymagania ogdlne -

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
robét z Dokumentacijg Projektowa, ST i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera Budowy . Ogdlne wymagania dotyczace
robét podano w ST ,, Wymagania ogdlne -

1.6 Stan istniejacy

Projektowane rozdzielnie zostaty zlokalizowane w miejscu dotychczas istniejgcych
rozdzielnic oraz bedg zasilane z nowoprojektowanych wenetrznych linii zasilajgcych.
Zmiany w instalacji elektrycznej nie pociggajg za sobg znacznego wzrostu mocy
zapotrzebowanej

1.7. Zasilanie instalacji projektowanych
Zasilanie w energie elektryczng do budynku i wewnetrzne linie zasilajgce
z istniejgcej rozdzielni gtéwnej.

1.8. Rozbudowa rozdzielni gtéwne;j.

Istniejgca rozdzielnia gtéwna zasila odbiory na | pietrze. Rozdzielnia istniejgca jest
dwucztonowa z czescig rezerwowang i czescig nierezerwowana.
Do czesci nierezerwowanej rozdzielni nalezy dobudowac zabezpieczenia typu R303
szt 6 , a do czesci rezerwowanej 4szt roztgczniko — wytgcznikéw typu R303. Do czesci
rezerwowanej rowniez nalezy podtaczy¢ zasilacz bezprzerwowy typu UPS 12kVA/!IOkW.
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W istniejacej wnece zlokalizowano nowoprojektowane rozdzielnie pietrowe
TOPP,TORP,TSPP,TSRP . Tablice zaprojektowano w oparciu o osprzet modutowy firmy
Legrand.

1.9. Instalacja oswietleniowa.

Instalacje o$wietleniowa wykonaé¢ przewodami typu YDYZo 3 x 1,5mm?

Do oswietlenia wykorzystano oprawy energooszczedne, swietlowkowe z rastrem
parabolicznym, wyposazone w swietlowki typu TS5 o mocy 36W z zaptonnikami typu EVG
mocowane do stropu.

Zasilanie obwodow korytarzy zaprojektowano oprawami montowanymi do stropu
podwieszonego 4x18W. Zapalanie oswietlenia wytgcznikami typu schodowego na
korytarzach usytuowanych na poczatku i korcu ciggéw oswietleniowych.

Na 3-pietrze przewidziano, analogicznie jak na pozostatych kondygnacjach, oswietlenie
ewakuacyjne sktadajgce sie z opraw oswietlenia powierzchniowego oraz podswietlanych
znakow kierunkowych. W projekcie zastosowano wydzielone oprawy z zabudowanymi
uktadami inwerterowymi ( 18W ), zapewniajgcymi podtrzymanie zasilania na okres
2-godzin po zaniku napiecia. Wszystkie oprawy pracujg jedynie w trybie awaryjnym.

Do oswietlenia ewakuacyjnego powierzchniowego zostaty zaprojektowane oprawy
kierunkowe ze zrodtami Swiatta 8W. Zapewniajg one zgodny z przepisami poziom
natezenia oswietlenia na drogach ewakuacyjnych.

1.10. Instalacje sily i gniazd wtykowych.

Instalacje gniazd wtykowych wykonac¢ przewodami trzyzytowymi typu
YDYzo 3x2,5mm?>.
We wszystkich pomieszczeniach nalezy wykonac instalacje gniazd wtykowych ogélinego
przeznaczenia. Lokalizacja tych gniazd winna by¢ wspdlna z lokalizacjg gniazd sieci
logicznej i uzgodniona z Uzytkownikami poszczegolnych pomieszczen.
Dla grupy gniazd stosowac¢ ramki wielokrotne.

2, MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu zakresu robot wedtug zasad

niniejszej SPECYFIKACJI sq:

* Oprawy oswietleniowe 2x36W z rastrem parabolicznym i lampami
energooszczednymi

* Oprawy montowane w stropie podwieszonym 4x18W

* Oprawy kierunkowe 8W

» Oprawy oswietlenia ewakuacyjnego 18W

» Tablica rozdzielcze TOPP,TORP,TSPP,TSRP

» Listwy instalacyjne izolacyjne — wg. obmiaru j.w.

» Przewody typu YDYzo 3x1,5mm? oraz YDYZo 3x2,5mm?

« Kable zasilajgce typu YKYZo 5x6mm?

» Kable zasilajgce typu YKYZzo 5x16mm?

» Osprzet do inst. oswietleniowej , gniazd wtykowych ogdlnego przeznaczenia i gniazd
dedykowanych

lloSci do wykonania robo6t elektrycznych stosowac zgodnie z Dokumentacja
Projektowaq i opisami technicznymi.
Dokumentacja projektowa do wgladu w siedzibie Inwestora.



3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera
Budowy. Roboty elektryczne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera Budowy. Przy mechanicznym
wykonywaniu robét Wykonawca powinien dysponowac sprzetem sprawnym technicznie ,
przewidzianym w KNR do wykonania tego typu robot. Roboty elektryczne prowadzone
beda przy uzyciu sprzetu mechanicznego:
e elektronarzedzia ,
* rusztowania ramowe.

4. TRANSPORT
Materiaty przewidziane do wykonania robot mogq by¢ przewozone dowolnymi

Srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materiaty nalezy
zabezpieczy¢ przed przewrdceniem oraz przesuwaniem w czasie transportu. Unika¢
transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C.W czasie transportu i przechowywania
materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze
specjalnych wiasciwosci tych urzgdzen , zastrzezonych przez producenta. W czasie
transportu , zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzgdzen
rozdzielczych nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcow , a w szczegolnoSci:
» transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami

oraz przesuwaniem sie.
e aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac , nie narazajgc ich

na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok ,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robét.
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST ,, Wymagania ogdlne .

5.2. Wykonanie robét.

5.2.1. Dostarczenie materiatéw.

Dostawa materiatdéw przeznaczonych do robo6t elektrycznych powinna nastapic
dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk
na placu budowy. Jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatow , pomieszczenia
magazynowe powinny by¢ zamykane , powinny takze zabezpiecza¢ materiaty przed
zewnetrznymi wptywami atmosferycznymi , a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie
wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci . Place i magazyny przeznaczone
do sktadowania materiatow , urzgdzen i maszyn ( sprzetu zmechanizowanego )
stosowanych do robdét elektrycznych , powinny by¢ wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym ,0 nawierzchni dostosowanej do potrzeb i usytuowane
w sposob utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych
przedmiotéw. W czasie transportu i skladowania, konce wszystkich rodzajéw kabli
powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywami srodowiska .
Materiaty, wyroby i urzgdzenia , dla ktéorych wymaga sie Swiadectw jakosci, np.: aparaty,
kable, urzadzenia prefabrykowane itp. , nalezy dostarcza¢ wraz ze swiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze
materiatéw nalezy zwroci¢ uwage na zgodnosc stanu faktycznego z dowodami dostawy .



5.2.2. Montaz urzadzen rozdzielczych, osprzetu .
Montaz urzgdzen rozdzielczych przeprowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen. Kable i przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PBUE.

5.2.3 . Przylaczanie do gniazd bezpiecznikowych, wtykowych, opraw
oswietleniowych itp. .
W gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowadzajacy nalezy potaczy¢
z szyng gniazda ( srubg stykowg ), a przewod zabezpieczany z gwintem .W oprawach
oswietleniowych i podobnym osprzecie, przewdd fazowy nalezy taczy¢ ze stykiem
wewnetrznym , a przewdd neutralny lub z gwintem ( oprawka ). Gniazda wtykowe oraz
taczniki mocowac nalezy do podtoza za pomoca kotkow rozporowych .Podejscia
do odbiornikéw nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych , bezpiecznych oraz
w sposob estetyczny z uwzglednieniem zabezpieczen przed ostabieniem sity docisku.

5.2.4. Préby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie , przed ich odbiorem ,
wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb montazowych ,
tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych
pomiaréw i urzadzen.
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST ,, Wymagania ogdlne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci materiatow .
Urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne i przewody , powinny posiadac¢
atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta ,
oraz wszystkie niezbedne certyfikaty , gwarancje i DTR-ki .

Badania i pomiary po montazowe .
Po zakonczeniu robdt nalezy wykonac proby napieciowe i badania kabli
elektroenergetycznych na rezystancje izolacji , zachowania ciggtosci zyt ,a takze
zgodnosci faz na odbiornikach , jak rowniez pomiary rezystancji i napie¢ razenia,
skutecznosci ochrony od porazen .
Wykona¢ obowigzujgce badania rozdzielnic oraz innych urzadzen .
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podanow ST, Wymagania ogolne -

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST ,, Wymagania ogdine - .
Jednostka obmiaru jest :

m - utozenia przewodow ,

m - utozenia kabla ,

szt. — montazu tablic rozdzielczych ,

szt. — montazu opraw oswietleniowych ,

szt. — montazu gniazd wtykowych , tgcznikéw i odgateznikéw ,
m - montazu drabinek i korytek ,

m - montazu ztgczy i wspornikow.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu ; sieci uziemiajacej , przepustow
i kanatow oraz pozostatych instalacji , dokonac¢ wg. zasad odbioru robaét , ktére podano
w ST ,, Wymagania ogolne *.Przy odbiorze robot powinny by¢ dostarczone nastepujace
dokumenty:
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9.

Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robét ,

Dziennik Budowy ,

Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie robot .
Dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatéw ,

Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robét ,

Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych ,

Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw |
Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen ,

DTR-ki urzadzen .

Instrukcje eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state urzgdzen
elektrycznych

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,, Wymagania ogdlne .

Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robét .

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa nalezy wykonac zakres robdt wymieniony w p 1.3.
niniejszej ST .

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje :

Roboty przygotowawcze i pomiarowe ,

Transport materiatéw na miejsce wbudowania ,

Wykonanie rob6t demontazowych ,

Wykonanie robét montazowych

Wykonanie potaczen urzadzen ,

Wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich niezbednych i koniecznych badan ,
Montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robét ,

Proby montazowe .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Norma PN-IEC 60364 (komplet) ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-92/E-05009/56 Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego ,
PN-93/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Komplet ,
PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach ,

PN-84/E-90301 Linie elektroenergetyczne prowadzone w kanatach oraz
ziemi,

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe ,
Projektowanie i budowa ,

PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1kV

BN-73/3725-16 Znakowanie kabli , przewodow i zyt ( analogia ).

PN-92/-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .
Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo .

Ochrona przeciwporazeniowa .

PN-91/E-05009/482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo .

Dobér srodkow ochrony w zaleznosci od wptywéw
zewnetrznych .
Ochrona przeciwpozarowa .

PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego .
Postanowienia wspolne .
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