Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych M.18.01.01a

M.18.01.01a MODULOWE URZADZENIA DYLATACYJNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Wymagania Ogoélne dla Robdét odnoszg sie do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru Robot, przewidzianych do wykonania w ramach realizacji zadania:
,Przebudowa mostu nad zalewem rz. Nysa Kitodzka w ciggu drogi powiatowej nr 1508 O w km 12+270 w Lewinie
Brzeskim”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB okreslajag wymagania dla wykonania i odbioru robét budowlanych przewidzianych do wykonania w
ramach Umowy. Zawarte w nich zapisy w zakresie standardu materiatéw, wykonania robét i wymaganej ich jakosci
oraz kontroli jakosci robét nalezy traktowac jako minimalne.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z modutowymi
urzgdzeniami dylatacyjnymi zgodnie z Programem Funkcjonalno-Uzytkowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przerwa dylatacyjna — przerwa w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczona na zamontowanie urzgdzenia
dylatacyjnego.

1.4.2. Urzgdzenie dylatacyjne — konstrukcja instalowana w strefie dylatacji, umozliwiajgca swobodne odksztatcenia
przeset mostu oraz niezaktécony przejazd pojazdéw mechanicznych.

1.4.3. Modutowe urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie dylatacyjne, zawierajgce stalowe prowadnice usytuowane
réwnolegle do osi przerwy dylatacyjnej, potaczone w sposdb umozliwiajgcy réwnomierny przesuw w szczelinach
miedzy prowadnicami. Szczelno$¢ dylatacji zapewniona jest dzieki wktadkom uszczelniajgcym zamocowanym w
szczelinach migdzy prowadnicami.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-00.00.00
~Vymagania ogélne”.

Nalezy stosowa¢ sie do ponizszej informaciji:
Zgodnie z pismem IBDiM z dnia 16.06.2014r

Cytat: ,....dokonujgcy kontroli pracownicy IBDiM stwierdzili kilka awarii naktadek wyciszajacych (w urzgdzeniach
dylatacyjnych) stwarzajgcych w opinii kontroleréw zagrozenie dla bezpieczenstwa ruchu drogowego..”
,Od 31 grudnia 2014r IBDiM wprowadza nowe wymagania dotyczgce zakotwien skrajnych profili urzadzen
dylatacyjnych...”
,D0 30 czerwca 2016 r IBDiM oczekuje dostarczenia wynikow badarn odpornosci dynamicznej urzadzen
dylatacyjnych z naktadkami...”

W zwiazku z powyzszym, na urzadzenia dylatacyjne nalezy uzyska¢ aktualng Aprobate IBDiM
uwzgledniajgca powyzsze warunki.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Wymagania ogdlne

Na obiektach inzynierskich nalezy stosowaé¢ urzadzenia dylatacyjne, dla ktérych okres trwatosci jest nie
krétszy niz 20 lat.

Nalezy stosowac urzgdzenie dylatacyjne, dla ktérego Wykonawca przedstawi aprobate techniczng wydang
przez IBDiM zweryfikowang po dniu 16.06.2014r i uwzgledniajacg informacje zawarte w ww pismie.

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ wykonane i montowane zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ obiekty inzynierskie i ich usytuowanie oraz zgodnie z Zarzgdzeniem Nr 4 Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych i Autostrad z dn. 24.01.2007 r. dotyczgcym doboru mostowych urzgdzen dylatacyjnych oraz ich
wbudowywania i odbioru oraz Zarzadzeniem nr 77 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dn.
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12.12.2008 r. zmieniajacym zarzgdzenie w sprawie wprowadzenia zalecen dotyczgcych doboru mostowych urzgdzen
dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na catej szerokosci pomostu w obrebie jezdni,
pasow awaryjnych, opasek, utwardzonych poboczy i chodnikéw.

2.2.2. Stosowane materiaty

Przy montazu urzadzen dylatacyjnych modutowych w ustroju niosgcym obiektu inzynierskiego nalezy
stosowac nastepujgce materiaty:
— urzadzenie dylatacyjne,
— elementy kotwigce,
— materiaty wypetniajgce wneke dylatacyjna,
— elementy (wktadki) ttumigce hatas — w przypadku urzadzen wielomodutowych.

2.2.4. Urzadzenie dylatacyjne i elementy kotwigce

Przedmiotem niniejszych STWIORB sg modutowe (jednomodutowe Iub wielomodutowe) urzadzenia
dylatacyjne szczelne mocowane w konstrukcji obiektu mostowego.

Urzgdzenia jednomodutowe powinny sktada¢ sie z dwoch skrajnych stalowych beleczek (prowadnic)
zakotwionych na krawedziach konstrukcji mostowej utrzymujgcych jeden elastomerowy profil uszczelniajgcy.
Elastomerowy profil powinien byé szczelnie zamocowany we wnekach stalowych beleczek, tak aby woda sptywajaca
po nawierzchni nie mogta wptyng¢ w gigb szczeliny dylatacyjnej.

Urzgdzenia wielomodutowe powinny byé ztozone z dwoch skrajnych beleczek jezdni zakotwionych na
krawedziach konstrukcji mostowej, kilku (co najmniej jednej) posrednich beleczek jezdni oraz odpowiedniej liczby (co
najmniej dwoch) elastomerowych profili uszczelniajgcych. Posrednie beleczki powinny byé odpowiednio podparte
(np. na belkach trawersowych lub innych elementach stalowych) i tworzy¢é mechanizm geometrycznie zmienny,
odksztatcajgcy sie swobodnie pod wptywem przemieszczen krawedzi przesta mostowego i zachowujacy
jednoczesnie wymagang sztywnos¢ pod wptywem obcigzen wywotywanych przejazdem pojazdéw mechanicznych.

Elementy uszczelniajgce powinny by¢ odporne na dziatanie czynnikéw chemicznych (oleje, smary),
temperatury i na starzenie.

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ kotwione w konstrukcji obiektu za pomocg kotew w postaci petli, $rub,
blach itp. stanowigcych integralne czesci urzadzenia.

W sktad urzadzenia dylatacyjnego powinny wchodzié¢ rowniez blachy zabezpieczajgce szczeliny dylatacyjne
na chodniku i w gzymsach.

Urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wyposazone w elementy ttumigce hatas (warunek j,w.).

Wszystkie elementy dylatacji (stalowe beleczki, elementy podpierajgce, profile uszczelniajgce, elementy
kotwigce, blachy zabezpieczajgce i inne) powinny byé przedmiotem zaktualizowanej aprobaty technicznej wydanej
dla urzadzenia dylatacyjnego, ktéra powinna okre$la¢ wymagania materiatowe dla poszczegdlnych elementéw
urzgdzenia.

Wielomodutowe urzgdzenia dylatacyjne powinny spetnia¢ warunek odpornosci na powtarzalne obcigzenie
dynamiczne wg procedury IBDIM Nr PB-TM-07/96

Elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjatkiem elementéw zakotwien stykajgcych sie z
betonem, powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie. Elementy metalowe wystawione na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych powinny by¢ wykonane z metali odpornych na korozje, np. stali nierdzewnej lub powinny by¢
zabezpieczone przed korozjg przy pomocy zwykilych metod stosowanych przy zabezpieczaniu konstrukcji mostow
stalowych, np. przez metalizacje ogniowg cynkiem wykonang zgodnie z wymogami normy PN-EN ISO 1461:2000
oraz pomalowanie farbami antykorozyjnymi. Elementy stalowe, na ktére nalezy nanie$¢ powtoke antykorozyjng
powinny by¢ oczyszczone do stopnia czysto$ci S.A.2 %2 wg PN-ISO 8501-1:1996. Catkowita grubo$¢ powtoki
antykorozyjnej okreslona wg PN-EN ISO 2808:2000 powinna wynosi¢ od 170 um do 320 ym. Rodzaj zastosowanej
powtoki, liczba i grubo$¢ naniesionych warstw powinny by¢ okreslone w aprobacie technicznej urzgdzenia
dylatacyjnego lub w projekcie technicznym urzgdzenia dostarczonym przez Wykonawce. W takim przypadku
materiaty, z ktérych wykonana zostanie powtoka antykorozyjna powinny mie¢ aprobate techniczng IBDiM.

2.2.6. Wypetnienie szczeliny dylatacyjnej

Jezeli projekt urzgdzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, beton stosowany do wypetnienia strefy
zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinien odpowiada¢ wymogom podanym w M-13.01.00. Klasa betonu
uzywanego do wypetnienia stref zakotwieh urzgdzen dylatacyjnych nie moze by¢ nizsza niz klasa betonu ptyty
pomostu.

Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno by¢ wykonane ze stali spetniajgcej wymagania M-12.01.02. Klasa
stali powinna byé¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego. Srednica, klasa stali, dlugosci i rozstawy pretéw
wychodzgcych z ptyty ustroju niosgcego w rejonie wneki dylatacyjnej powinny by¢ okreslone przez producenta
urzgdzenia dylatacyjnego w projekcie urzadzenia, natomiast powinny by¢ one montowane razem ze zbrojeniem ptyty
i objete odrebng specyfikacjg dotyczgcg robot zbrojeniowych.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogoélne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania robét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne."

5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego i jego montazu

5.2.1.Zasady ogdlne

Urzgdzenie dylatacyjne powinno by¢ wykonane dla $cisle okreslonego obiektu mostowego. Zamontowanie
urzgdzenia dylatacyjnego w innym obiekcie niz ten, dla ktérego zostato ono zaprojektowane oraz wprowadzenie do
niego zmian konstrukcyjnych i przerébek bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego wykonuje jego producent w uzgodnieniu z projektantem obiektu
mostowego.

5.2.2. Projekt urzgdzenia dylatacyjnego

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonywany dla Scisle okreslonego obiektu mostowego.
Projekt urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta na podstawie rysunkéw konstrukcyjnych
obiektu dostarczonych przez Wykonawce.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowac catg szerokos¢ obiektu mostowego: jezdnie i ptyty chodnikowe.
5.2.3. Projekt montazu urzgdzenia dylatacyjnego

Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien okreslac:

— sposob mocowania urzadzenia w ptycie ustroju niosgcego i $ciance przyczotka,

— wymagania odnos$nie montazu urzgdzenia dylatacyjnego zgodnie z instrukcjg producenta,

— kolejnos¢ robét montazowych,

— sposob wykonania potaczenia urzadzenia dylatacyjnego z nawierzchnig — uszczelnienie styku.

5.3. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
roboty przygotowawcze,
przygotowanie wneki dylatacyjnej,
montaz urzadzenia dylatacyjnego,
zabetonowanie wneki dylatacyjne;j,
roboty wykonczeniowe.

Wykonanie robdt powinno by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w Zarzadzeniu Nr 4 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dn. 24.01.2007 r. dotyczacym doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych
oraz ich wbudowywania i odbioru oraz wymaganiami zatwierdzonego przez Inzyniera PZJ.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdéine".

Kontrole jakosci robét nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w Zarzadzeniu Nr 4
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dn. 24.01.2007 r. dotyczgcym doboru mostowych urzgdzen
dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru oraz w PZJ zatwierdzonym przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Kontrakt ryczattowy - jednostkg obmiarowg jest wykonana i odebrana zgodnie z Kontraktem jednostka
okreslona w Zasadniczym Przedmiarze Robét Statych (ZPRS), opracowanym przez Wykonawce na podstawie
Szczegdlnych Warunkoéw Kontraktu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogéline".
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—  przygotowanie wneki dylatacyjnej,
— utozenie pretéw kotwigcych,
— wykonanie wypetnienia z betonu,
— utozenie izolaciji,
— wykonanie uszczelnienia i odwodnienia w rejonie dylataciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Ptatnosci bedg dokonywane zgodnie z ustaleniami zawartymi w punkcie 9 STWIiORB D-M. 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robét objetych zamdwieniem obowigzujg odpowiednie przepisy prawa wymienione
Rozdziale Il - czesci informacyjnej w punkcie 2. Programu funkcjonalno-uzytkowego ,Przepisy prawa”.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowg (cynkowanie
jednostkowe). Wymagania i badania

PN-ISO 8501-1:1996 Przygotowanie podiozy stalowych przed nakfadaniem farb i podobnych
produktow — Wzrokowa ocena czystosci powierzchni — Stopnie skorodowania i
stopnie przygotowania niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podtozy
stalowych po catkowitym usunieciu wczes$niej natozonych powtok

PN-EN ISO 2808:2002 Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powtoki

Zarzadzenie Nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dn. 24.01.2007 r. dotyczgcym doboru
mostowych urzadzeh dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru wraz z Zatgcznikami

Zarzgdzenie nr 77 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dn. 12.12.2008 r. zmieniajgce zarzgdzenie
w sprawie wprowadzenia zalecen dotyczgcych doboru mostowych urzgdzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i
odbioru

Pismo IBDiM z dnia 16.06.2014r.



